SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6lowej specyfikacji techneéj (SST) s wymagania dotyczce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktgysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowanajpst dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z wszystkimi
czynndciami umeliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogaweg potaenia
obiektow irzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysaod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okwvego punktow gidwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetlnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wy@zenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona idegrzniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utageya;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektbw mostowych obejmuje sprawdzenie wagzenia osi obiektu i punktéw
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochranh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzgiezusytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SSW™-D0.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowé pale drewniane z gwalziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiookoto 0,50 metra.



Pale drewniane umieszczone poza gramabdt ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m idiugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalestosowé paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugoi
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce stalowiednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw viggoiowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadizd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy oma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny éyvykonane zgodnie z oboyrujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przépd Zamawiajcego dane zawierge lokalizacg i
wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaygiagjo, Wykonawca powinien przeprowadlzibliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny bwykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformatvinzyniera o wszelkich leidach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedd te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzzdne terenu okidone w dokumentacji projektowejgszgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie edig sic od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadéroitym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno hyzmieniane przed poefiem odpowiedniej decyzji przez dpniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej ¢drzych rzeczywistych,
akceptowane przez igniera, zostam wykonane na koszt Zamawigiego. Zaniechanie powiadomieniazymiera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazajna pomiarach Wykonawcy, nie mody¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty$pednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposéb wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznadaze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.



Wykonawca jest odpowiedzialny za ocheomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznadze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamayae@o zostaf zniszczone przez Wykonawdéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dkreigo prowadzenia robét, to zosiazne odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawiit realizacji robot nale do obowjzkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osafsy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny taastabilizowane w sposéb trwaly, przyygiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takdowizane do punktéw pomocniczych, paeémych poza granic
rob6t ziemnych. Maksymalna odlegiopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie 7agrzekraczéa
500 m.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokigiowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegk& miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i goérskim powinng bdpowiednio zmniejszona, zalde od jego
konfiguracji.

Repery robocze nalg zatary¢ poza granicami rob6t zezanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze wma wykorzysta punkty state na stabilnych, istniglych budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboczleryazatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wsshb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezytriera.

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosiq niwelacg podwojrg w nawgzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigca wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy naky wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawigaggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjifsawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsgalnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trastasunku do dokumentacji projektowej nie reo
by¢ wigksze nz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozodtalydg. Rzdne niwelety punktow osi
trasy naley wyznaczy z doktadndcia do 1 cm w stosunku do ¢dnych niwelety okréonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natarzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wviglvca rob6t zagpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaezkravwedzi nasypéw i wykopdw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumentapjojektows oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachaggtbwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naley stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalery stosowé w przypadku nasypow o wysokd przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nk 1 metr.
Odlegtas¢ miedzy palikami lub wiechami naly dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;j.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uitiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdéw o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektow.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow oké&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlriqprzyczotkow i filaréw mostow i
wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja projektowa ipoa& zawierd opis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.



Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwgzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysékimwych naley
prowadzé wedlug ogdlnych zasad oldenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7gadnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robot zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢&zg obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbior robot zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gpsfje na podstawie szkicow i dziennikbéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osi trgmnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich grzeiszczeniem i oznakowanie utatvgeg odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatna¢ rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektdw mostowych jegtiauy koszcie rob6t mostowych.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji techniczf®$T) § wymagania dotycgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z usugciem drzew i krzakow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowanggkstdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob64t na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych z usugiciem drzew i
krzakéw, wykonywanych w ramach robét przygotowavetzy

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okgenia podstawowe gszgodne z obowdzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew i krzakéw naty stosowad:
— pitly mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cygniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gagzie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawigfe wart@¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by
transportowane w sposob nie powagyjich uszkodze



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usumgciem drzew i krzakdw obejmujwyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
wywiezienie pni, karpiny i g&ki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dokwesventualne spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu.

Teren pod budowdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopow i w innydbjstach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien bpczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zezane z usugciem drzew i krzakdéw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

Wycinke drzew o widciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywat w tzw. sezonie gbnym, ustalonym
przez Irkyniera.

W miejscach dokopéw i tych wykopéw, z ktérych grunt jest mrzaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak, aby zawardé czgsci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekta@o.

W miejscach nasypdw teren nayeoczyscic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly s na gkbokasci do 60
cm ponikej niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypuwyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniejgca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona do gsimipowinna by przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzenientelleoslinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona
przez Wykonawe, to powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowaey pdpowiednie
wladze.

5.3. Usungcie drzew i krzakéw

Pnie drzew i krzakéw znajdgge st w pasie rob6t ziemnych, powinny éywykarczowane, za wyikiem
nastpujacych przypadkow:

a) w obgbie nasypdw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istrjed rzdna terenu w tym miejscu znajduje; si
co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony gir@mlbo powierzchni skarpy nasypu. Pnie
pozostawione pod nasypami powinny¢bycicte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchaiterenu. Powysze
odstpstwo od ogélnej zasady, wymagegj karczowania pni, nie ma zastosowaniaze|e przewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podstaasypu,

b) w obrbie wyokmglenia skarpy wykopu przecingiego s¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinnydjcicte
réwno z powierzchniskarpy albo potgj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nyaleypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagsci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.0QR6boty ziemne”.

Doty w obrebie przewidywanych wykopow, nalg tymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich
wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robdt w taki sposéb, aby drzewa przedstmeiavartéé jako
materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracij wiasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne rédiny przewidziane do ponownego sadzenia powinng Wwykopane z dity ostraznoicia,
w spos6b ktéry nie spowoduje trwatych uszkagzenasipnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunktej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostad po usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gat na kok drzewry za pomog specjalistycznego spgtl, to sposéb
wykonania powinien odpowiadaaleceniom producenta spta. Niewyteczne pozostadgoi po przerébce powinny ly
usunete przez Wykonawgz terenu budowy.

Jeeli dopuszczono spalanie dimnosci usungtej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma
obowirzek zadbé, aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpidstea i odpowiednich
przepiséw.

Zaleca st stosowanie technologii, unatiwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matéicilalymu,
to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotaclymuszonym doptywem powietrza. Po zakaeniu
spalania ogig powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigyth s¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgly zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowéspkog w prowadzeniu innych prac, Wykonawca



powinien usugé go w miejsce tymczasowego skladowania lub w inne miejscékcegowane przez #yniera, w
ktérym kedzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny by usungte przez Wykonawg z terenu budowy. 38 pozostaldci po
spaleniu, za zgadInzyniera, 8 zakopywane na terenie budowy, to powinnylpne uktadane w warstwach. Kaa
warstwa powinna by przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnadprzykryta warstw gruntu o grubéci co
najmniej 30 cm i powinna kiy odpowiednio wyréwnana i zggzczona. Pozostaloi po spaleniu nie mag by¢
zakopywane pod rowami odwadnjaymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa przeptyw wéd
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola robo6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie kompletciousunicia raslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotéw. Zagzczenie gruntu wypetniggego doly powinno spetndaodpowiednie wymagania
okreslone w SST D-02.00.00 ,Robnigmne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg robét zwgzanych z usugciem drzew i krzakow jest:
- dladrzew - sztuka,
- dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po wykarczowamyghch,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Pfatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuije:
— wycigcie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
- wywiezienie pni, karpiny i ggki poza teren budowy lub przerobienie gatna kok drzewny, wzglednie spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robaét.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6lowej specyfikacji techmeéj (SST) s wymagania dotyczce wykonania i
odbioru robét zwjzanych ze zdciem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowanggkstdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych ze zdjciem warstwy
humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robdaygotowawczych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowe gszgodne z obowdizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZAT

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwizanych ze zdjciem warstwy humusu lub/i darniny nie naglzgj sk do powtérnego
uzycia naley stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spez do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie imwe wykonanie
robot sprztem zmechanizowanym nie jest #we,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transpos odlegté¢ wymagajica zastosowania takiego
sprztu.
Do wykonania robot zwizanych ze zdjciem warstwy darniny nadgiej st do powtdrnego zycia, naley
stosowa:
— noze do cécia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— fopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu



Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przetvozansportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire naley przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny przezmajzdo powtérnego
zastosowania, powinna onadltyansportowana w sposéb nie powagyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0®M,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopow i w innycdiejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien dpczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjcta z przeznaczeniem do friejszego iycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikOw, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czymnookreslonych w dokumentacji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinnbvagkonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaighiera.

Humus naley zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. Wtkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidlowego wykonania robét, wezdhie mae stanowd
zagraenie dla bezpiectstwa rob6ot (zmienna grulé warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowa reczne wykonanie robat, jako uzupetnienie prac wykeanyych mechanicznie.

Warstwe humusu nalgy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych iwéejs okrélonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zafe od gebokdci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnadyggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lubazaka przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wygsbwania. Stan faktycznyehzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrii
zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus naley skladowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powiby przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zaniecasizmn, a take najedzaniem przez pojazdy.
Nie nalezy zdejmow& humusu w czasie intensywnych opaddw i bezpdnio po nich, aby unikg€ zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w oblbpie pasa przeznaczonego pod budawasy drogowej jest pokryta darmin
przeznaczomdo umocnienia skarp, dargimalezy zdja¢ w sposob, ktéry nie spowoduje jej uszkodagrzechowywa
w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny b§ skoszone przed zeljiem darniny. Darniginalezy ciag¢ w regularne, prostefne pasy
0 szerokéci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugm boku okoto 0,30 metra. Grulé darniny powinna wynosiod
0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. deli darnina przed powtérnym wykorzystaniem
musi by¢ skladowana, to zalecacgiej roztozenie na gruncie rodzimym. Zeli brak miejsca na takie roztenie darniny,
to nalery ja magazynowéa w regularnych pryzmach. W porze rozwojuslia darnire nalery sktadowa w warstwach
trawg do dotu. W pozostatym okresie darginalezy sktadow& warstwami na przemian tramdo gory i trava do dotu.
Czas sktadowania darniny przed wbudowaniem nie piewiprzekracza4 tygodni.

Darnire nie nadaica sie do powtdérnego wykorzystania naleusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek
lub spycharek i przewig na miejsce wskazane w SST lub przez/hiera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunécia humusu lub/i darniny.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru rob4t podano w SST D-M-00@(Wymagania og6lne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest n? (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogdine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 rawykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych pryzmach.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N
| PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6lowej specyfikacji techneéj (SST) s wymagania dotyczce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z rozbiorkelementéw drdg, ogrodaeé przepustow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowanggkstdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot a@anych z rozbiork
- warstw nawierzchni,
— kraweznikéw, obrzey i opornikow,
- $ciekow,
- chodnikow,
- ogrodzé,
— barier i poeczy,
- znakéw drogowych,
— przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okidenia podstawowe gszgodne z obowdizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w S3%M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbidrce przepustom by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych w
postaci:
- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skladagych st z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nég z
krawedziakoéw (np. 7,6 x 7,6 cm),¢sen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,
— rusztowa drabinowych, sktadagych st z drabin (np. dtugéci 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych steniami z
desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorych szczeblaph3r2 x 6,3 cm) ukladaegspomosty z desek,
— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowydnicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okoto 1,2 x
1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniowych (np. z rur stalolvgrednicy 108 mm i ktownikéw 45 x 45 x 5 mmi 70
X 70 x 7 mm), o wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,
— rusztowa z rur stalowycl$rednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w ramownice i kratownice.
Rusztowanie nafg wykona z materiatdw odpowiadagych nastpujacym normom:
— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [RN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przezyhiera,
- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],



— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] luimej zaakceptowanej przezzimiera,
— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inneaakceptowanej przezyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwizanych z rozbiork elementéw drog, ogrodae przepustéw mee by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezzymiera:
- spycharki,

- tadowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody erarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrodzieprzepustéw obejmygj usunicie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji intaeyzacyjnej lub/i rozbiérkowej, kynier maze
polect Wykonawcy sporazenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékmey przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST lub przez liyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniesmafek drogowych, natg spemnt warunki
okreslone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robot rozbiérkowych przepustu ggldokona:

odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przedoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje; idzyskd, w sposob ¢czny lub mechaniczny z ew. przeciem
pretow zbrojeniowych i ich odgciem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rur, eleéverskrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin i efciowym usungciu taw, wzgkdnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych,
ceglanych, klinkierowych itp. przy zateniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianych eddroego uycia (z zaprawy, kawatkéw
betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy midiwe do powtérnego wykorzystania powinny dysuwane bez powodowania¢zimych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie sfagic wlasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST staje wlasndciag Wykonawcy, powinny by usungte z terenu
budowy.



Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drog, ogesidizprzepustéw znajdygre st w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagjprojektowy bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwgsiv nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje¢sivykonania wykopéw drogowych nalg wypelnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacgaggo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okslenymi w SST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakaci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletcio wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetlniggego ewentualne doly po usghich elementach nawierzchni, ogrodze
przepustow powinno spetdi@dpowiednie wymagania oktene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@AVymagania ogdlne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy rob6t zwigzanych z rozbiorkelementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),
- dla kraveznika, opornika, obrza, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
- dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyckelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6ét obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
rozkucie i zerwanie nawierzchni,
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhi@rkielu ponownego jejaycia, z utazeniem na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,
- wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki krawznikbw, obrzey i opornikow:
— odkopanie krawznikbéw, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbidrki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbidrkiscieku:
— odstonkcie scieku,
- reczne wygcie elementdviciekowych wraz z oczyszczeniem,



ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jegazycia, z ut@eniem na poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyréwnanie podta,

zatadunek i wywo6z materiatow z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozhbiérki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatow chodnikowych,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidr&elu ponownego jegazycia, z utgeniem na poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodze

demonta elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach z zsgczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, va ggnownego jego aycia, z utzeniem w stosy na
poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

uporzdkowanie terenu rozbiérki;

f) dla rozbiérki barier i parczy:

demonta elementow bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach wraz zgsagzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,

uporzdkowanie terenu rozbiérki;

g) dla rozbiorki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskania#sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbioérki;

h) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatcit,

ew. ustawienie rusztowd ich p&niejsze rozebranie,

rozebranie elementéw przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z gzszczeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
uporzdkowanie terenu rozhbiérki.



