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1.  WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST / sa wymagania dotyczace budowy 1

odbioru sieci wodociagowej Paszyn, Kuklow, Boguszowa, Gorowka, wymiana zestawu

hydroforowego w komorze zasuw przy zbiorniku, oraz modernizacjq istniejqcej hydroforni

sieciowej Pigtkowa gm. Chelmiec

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna / ST / bedzie stosowana jako dokument przetargowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy ST, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu

budowe sieci wodociagowej Paszyn, Kukléw, Boguszowa, Gorowka, Piatkowa gm.

Chelmiec.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robot:

e Sie¢ rozdzielcza fi 160x18,0 mm PE100 SDR9 PN20

Sie¢ rozdzielcza fi 160x14,6 mm PE100 SDR11 PN16

Sie¢ rozdzielcza fi 90x8,2 mm PE100 SDR11 PN16

Sie¢ rozdzielcza fi 63x3,0 mm PE100 SDR11 PN16

Sie¢ rozdzielcza fi 50x2,9 mm PE 100 SDR11 PN16

Ksztaltki PE (kolana, tuki, trojaki) o potaczeniach zgrzewanych

doczolowo

Przylacza do budynkow fi 40x2,3 mm PE100 SDR11 PN16

(z zestawem wodomierzowym fi 20 mm, zaworami odcinajacymi,

Zaworem antyskazeniowym, reduktorem domowym)

Armatura 1 uzbrojenie sieci z zeliwa sferoidalnego

- zasuwy fi1 150, 80, 50, 40, migkko uszczelniajace, kolierzowe z obudowa

teleskopowa 1 skrzynka zeliwna

- hydranty nadziemne fi 80 na kolanie stopowym z zasuwa odcinajaca fi 80,

obudowa teleskopowa 1 skrzynka zeliwna,

- opaski do nawiercania dla przylaczy wodociagowych,



- sieciowe reduktory ci$nienia z zasuwami odcinajacymi i filtrem siatkowym
montowane w studniach redukcyjnych betonowych fi 1200 mm

Dokona¢ wymiany istniejacego zestawu pomp w komorze przy zbiorniku na
dz, nr. 1291 - zwigkszenie podnoszenia o 50 m st. w. - wraz z modernizacja
instalacji elektrycznej wewnetrznej 1 zasilania energetycznego tylko w przypadku
niewystarczajacego zapotrzebowania mocy dla nowych pomp ( uzyskanie nowych
warunkow zasilania i wymiana kabla).

Przejscia przez droge krajowa zgodnie z decyzja GDDKIA.

Przejscia przez drogi gminne zgodnie z decyzja ZGKiM Chelmiec.

Przejscia przez cieki wodne zgodnie opinia RZGW oraz pozwoleniem
wodnoprawnym.

Przekroczenia sieci gazowej na warunkach KSG Jasto.

Przekroczenie kabli energetycznych i teletechnicznych na warunkach

zarzadcy uzbrojenia.

Hydrofornia sieciowa na istniejacej sieci z rur PE fi 90 (dtugos¢ 1400 m, 2 szt
hydrantéw p.poz., 120 odbiorcow, q $r. d. = 110 m3/d, q p.poz = 5 m3/s)
jako komora z kregéw betonowych fi 2500 mm wraz z ogrodzeniem strety,
zasilaniem energetycznym,

Zestaw hydroforowy o parametrach:

— H geometryczne 120 m

- ci$nienie min przed zestawem 3,0 m st. w.

- ci$nienie max przed zestawem 35,0 m st. w.

- min. ci$nienie na koncu u odbiorcy 25,0 m st. w.

- max. ci$nienie na koncu u odbiorcy 45,0 m st. w.

- dostawa do zbiornika wody Q $r. d. = 50 m3/d.

Demontaz istniejacej hydroforni w m. Piatkowa

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna, poleceniami nadzoru inwestorskiego, oraz z art. 22,

23, 28 Ustawy Prawo Budowlane.



2. PODSTAWOWA CHARAKTERYSTYKA ROBOT
2.1 Lokalizacja sieci i przylaczy wodociagowej

Projektowana sie¢ wodociagowa obejmuje wilaczenie do istniejacej sieci zasilanej ze zbiornika
na dz. nr. 1291 1 przebiega przez miejscowosci Paszyn, Kuklow, Boguszowa, Goréwka,

Piagtkowa gm. Chetmiec.

2.2  Warunki gruntowo —wodne.

Na terenie obj¢tym niniejszym opracowaniem badania wykazuja wystgpowanie wody do 2,5 m
ponizej powierzchni terenu.
Woda gruntowa zostala stwierdzona w postaci okresowych punktowych saczen na zmiennych

glebokosciach w okresie opadow 1 roztopow.



3. MATERIALY

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu robot powinny:

e odpowiada¢ wymaganiom norm przepisOw wymienionych w niniejszej ST 1 na
rysunkach, oraz innych nie wymienionych, ale obowiazujacych norm i przepisow.

e mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty, Swiadectwa, aprobaty techniczne,
certyfikaty, oraz znaki firmowe umozliwiajace ich identyfikacje.

e by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna, lub posiadaé
roOwnowazne parametry.

e Dbyc¢ tak dobrane powodujacych obnizenie trwatosci sieci.

e aby nie powodowaly pogorszenia jakosci wody oraz zmian

3.1 Sie¢ wodociagowa
-zrur PE 100 wg normy PN-EN 1452-1- 5 : 2000, ZAT/97-01-001 zgrzewanych doczotowo
- ksztattki do sieci wodociagowej — trojniki, kolana kierunkowe, tuki kierunkowe z PE wg
normy PN-EN 1452-1- 5: 2000, ZAT/97-01-001 , zeliwa wg normy PN EN 545 ; 2000
3.2 Przylacza wodociagowe
-zrur PE100 wgnormy PN-EN 1452-1- 5 : 2000, ZAT/97-01-001
- ksztattki do przytaczy wodociagowych — trojniki, kolana kierunkowe, tuki kierunkowe z PE
wg normy PN-EN 1452-1- 5 : 2000, ZAT/97-01-001



4. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonywania prac objetych niniejsza specytikacja winien
wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z maszyn 1 sprz¢tu gwarantujaca wlasciwa tj. spelniajaca
wymagania ST — jakos¢ robot.
Wykaz podstawowego sprze¢tu do wykonania robot:

- samochod skrzyniowy do 5,0 t, pow. 5 - 10t

- samochod samowytadowczy do 5,0 t

- samochod dostawczy do 0,9 t

- koparka jednonaczyniowa gasienicowa o poj. tyzki 0,4 m’ i 0,6 4 m’

- spycharka gasienicowa 5S5SKW/75KM/

- ubijak elektryczny /spalinowy/ 200 kg

- zuraw samochodowy 5-6 t

- sprezarka pow. przew. spalin. 4-5 m*/min

- roOwniarka samojezdna 74 KW /100KM/

- walec statyczny samojezdny 10 t

- rozécielacz mas bitumicznych szer. 4,0 m

- beczkowdz ciagniony o poj. 4000 dm’

- maszyna do wiercen poziomych

- urzadzenie do przewiertow sterowanych



S. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu materialow,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot. Na srodkach transportu
przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ 1 ukladane

zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich producenta.



6. WYKONANIE ROBOT

6.1 Roboty przygotowawcze

Projektowana o$ sieci powinna by¢ wyznaczona w terenie przez geodete z uprawnieniami. O$§
przewodu nalezy oznaczy¢ w sposob trwaty 1 widoczny, z zatlozeniem ciagéw reperow
roboczych. Na odcinkach gdzie sie¢ wodociagowa przebiega przez grunty orne przewiduje si¢

zdjecie wierzchniej warstwy gruntu do glebokosci 20 cm, z odlozeniem wzdluz wykopu.

6.2 Roboty ziemne

Wykopy pod sie¢ wodociagowa wykonywa¢ o $cianach pionowych mechanicznie zgodnie z
norma PN-B-10736:1999 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodow wodociagowych 1
kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania.

Wykopy z azurowym umocnieniem $cian dla rurociagu ci$nieniowego wykonywane beda w 100
% mechanicznie. Ze wzgledu na prowadzenie robot w poblizu zabudowan i w ciagach
komunikacyjnych, wykopy nalezy zabezpieczy¢ pod wzgledem BHP z uwagi na zagrozenie jakie
one stanowig dla osob trzecich. Ze szczegdlna uwaga 1 ostroznoscia nalezy wykonywac i
zabezpiecza¢ wykopy przebiegajace w poblizu zabudowan, gdzie przebiegaja przytacza gazowe 1

wodociagowe, sie¢ gazowa, wodociagowa, kable energetyczne i1 telekomunikacyjne.

6.2.1 Odspajanie i transport urobku
Odspojenie gruntu zgodnie z przyjeta technologia w pkt. 6.2 z odlozeniem urobku wzdhuz

wykopu.

6.2.2 Obudowa $cian wykopow i rozbiorka.
Statecznos¢ wykopu, wykonanego zgodnie z PN-B-10736 powinna by¢ zabezpieczona
poprzez:
- zastosowanie odpowiedniego oszalowania jego $cian
Obudowe $cian wykopdw pionowych przewidziano jako pelne umocnienie balami drewnianymi

oraz azurowe.

6.2.3 Podloze
Podtoze powinno by¢ uformowane zgodnie z zaprojektowanym spadkiem, z ubitego i

zageszczonego piasku, z wyprofilowaniem dna w obrebie kata 90°, stanowiacego fozysko no$ne



rury wodociggowej. Sie¢ wodociagowa nalezy utozy¢ na podlozu z podsypka wynoszaca 10,0

cm uzyskang z gruntu rodzimego.

6.2.4 Zasypka i zageszczanie gruntu

Uzyty material 1 sposob zasypania przewodu nie powinny spowodowac uszkodzenia
ulozonego przewodu i obiektow na nim zlokalizowanych. Zasypke wstgpna przewodu
wodociagowego nalezy wykonywaé recznie przy minimalnej jej grubosci 15,0 cm powyzej
wierzchu rury. Szerokos$¢ obsypki winna by¢ réwna szerokosci wykopu. Do zasypki wykopu
nalezy uzy¢ gruntu rodzimego. Grunt stosowany do zasypki nie powinien zawiera¢ materiatow
mogacych uszkodzi¢ przewdd, gruntow zbrylonych, gruzu i1 $mieci. Zasypke wykopu nalezy

prowadzi¢ zgodnie z pkt. 8 normy PN-B-10736.

6.2.5 Roboty montazowe

Po przygotowaniu wykopu 1 podloza zgodnie pkt. 6.2 mozna przystapi¢ do wykonywania
montazowych robot wodociagowych. Wykonanie robot montazowych powinno odpowiadac
normie PN-EN 1452-1-5 : 2000, PN —-EN 805, PN-87 /B-01060, ZAT/97-01-001

1 instrukcjom, oraz zaleceniom producentow materiatow.

6.3 Siec¢ i przylacza wodociagowe

Budowe sieci wodociagowej 1 przylaczy nalezy prowadzi¢ zgodnie z ustalonymi spadkami
1 rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej miedzy we¢zlami z zachowaniem
odchylenia w planie do 0,10 m 1 odchylenia w spadku do 0,05 m.
Rury, ksztattki 1 armatura przewodoéw powinny by¢ sprawdzone przed montazem, czy spetniaja
wymagania projektowe, czy sa oznakowane i czy nie sg uszkodzone. Ponadto przed montazem
powinny by¢ skfadowane zgodnie z zaleceniami producentow, w miejscach zapewniajacych im
czysto$¢ 1 powinny by¢ zabezpieczone przed wewngtrznym zanieczyszczeniem. Przy zmianie
kierunku 1 na odgatezieniach przewodu winny by¢ stosowane ksztattki producenta rur. Do
zabezpieczenia przewodow przed przemieszczaniem powinny by¢ stosowane bloki oporowe,
ktory nalezy opiera¢ o nienaruszony grunt.
W sytuacji wystapienia poziomu wody gruntowej powyzej dna wykopu nalezy zapewnic
odwodnienie wykopu na czas robdt, a przewod wodociagowy nalezy zabezpieczy¢ przed

ewentualnym wyptynigciem.

10



Ulozony odcinek rur po uprzednim sprawdzeniu prawidtosci spadku wymaga zastabilizowania
przez wykonanie obsypki ochronnej z piasku przynajmniej 10 cm ponad wierzch rury. Ulozony

odcinek przewodu wodociagowego powinien by¢ zabezpieczony przed zanieczyszczeniem.

11



7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg jakosci robot 1 materiatdw. W zwiazku z
tym zapewni on odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do wykonania prob 1 badan materialow, oraz
robot.

Wykonawca udostgpni na kazdym etapie realizacji zadania wszystkie dokumenty stuzace
okresleniu jakosci robot 1 materialow. Glownie kontroli podlega¢ powinna zgodnos¢ realizacji
robot z dokumentacja projektowa, obowiazujacymi przepisami i szczegdlnie z wymogami norm
PN-EN 1610 — Budowa 1 badanie przewodow kanalizacyjnych 1 PN-92/B-10729 —Studzienki
kanalizacyjne.

Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowiazujacych polskich przepisoéw,
norm 1 instrukcji. Nie wyszczegdlnienie w niniejszej ST jakichkolwiek obowiazujacych aktow

prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.
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8. OBMIAR ROBOT

Przyjeta jednostka obmiaru jest 1 m wykonanego kanatu grawitacyjnego 1 rurociagu tlocznego 1
uwzglednia on elementy sktadowe robdt obmierzane wedtug jednostek:

- m - sieci migdzyobiektowe

- szt - studzienki rewizyjne, ksztaltki

- m? - rozbiorka i odtwarzanie nawierzchni, szalowania wykopow

- m’ -roboty ziemne zwiagzane z wykonywaniem kanatow

13



9.0DBIOR ROBOT

Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
e (Odbiorowi robot zanikajacych
e (Odbiorowi czesciowemu
e (Odbiorowi ostatecznemu

e (Odbiorowi pogwarancyjnemu

9.1 Odbior robot zanikajacych

Odbior robodt zanikajacych polega na koncowej ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbidr ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt 1
poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robot.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowosc¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy, z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego.
Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1 powiadomienia Inspektora Nadzoru.
Jakos¢ 1 1los¢ robdt ulegajacych zakryciu okresla ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan, w oparciu o przeprowadzone pomiary,

zgodnie z dokumentacja projektowa 1 uprzednimi ustaleniami.

9.2 Odbior czesciowy
Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanej czesci robot. Odbior ten

dokonuje si¢ wg zasad odbioru koncowego Inspektor Nadzoru i Zamawiajacy.

9.3 Odbior ostateczny robot
9.3.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega na koncowej ocenie rzeczywistego wyk onania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt, oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bgdzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego.

Odbior ostateczny nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia

14



potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot 1 przyjgcia dokumentow, o ktorych
mowa w pkt. 9.3.2

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, w obecnosci
Inspektora Nadzoru 1 Zamawiajacego. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe;j
na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, oraz zgodnosci wyk
onania robdt z dokumentacja techniczng 1 uzgodnieniami. W toku odbioru ostatecznego komisja
zapozna si¢ z realizacja ustalen odbiorow robot zanikowych, zwlaszcza w zakresie wykonania

robot uzupehiajacych i poprawkowych.

9.3.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokét odbioru
ostatecznego robot. Do tego odbioru Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace
dokumenty:
e dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami, oraz dodatkowa jesli
zostalta sporzadzona w trakcie realizacji robot
e dzienniki budowy
e wyniki pomiaréw, oraz badan wszystkich oznaczen laboratoryjnych, jezeli byty
wymagane
e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow
e geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot
e kopie mapy zasadniczej powstata w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze]
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie roboty poprawkowe 1 uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajacego. Termin wyk onania tych robdt wyznaczy komisja.

9.4 Odbior pogwarancyjny
Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbidér ten bedzie dokonany na

podstawie oceny wizualnej obiektu, oraz opinii i spostrzezen stuzb eksploatacyjnych.
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10.PODSTAWA WYCENY
1. Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykona¢ wszystkie obiekty ujete w przedmiarze

robot.

2. Elementy nie ujete w przedmiarze robot, ktore Wykonawca zobowiazany jest ujaé w wycenie

robot:

petna obstuga geodezyjna, ktora powinna zosta¢ wykonana przez uprawniona jednostke
geodezyjna
oplaty zwiazane z uzyskaniem uzgodnien, nadzorow 1 zezwolen z zainteresowanymi
jednostkami w zakresie kolizji 1 zajecia pasa drogowego, oraz ponadto koszty zwiazane z
dostarczeniem dokumentacji powykonawczej obejmujacej :
- pomiary geodezyjne wykonane w pasie minimum +/- 30 m od osi gazociagu w terenie
niezabudowanym z podaniem nazwy i1 podziatlem gminy i obrebu
- pomiary geodezyjne wykonane w pasie minimum +/- 50 m od osi gazociagu w terenie
zabudowanym z podaniem nazwy i1 podzialem gminy 1 obrgbu 1 miejscowosci / miasto /
- granice dziatek wraz z numerem dzialki, nazwa wilasciciela, adresem 1 numerem ksiggi
wieczyste]
- w przypadku kolizji z urzadzeniami innych branz w miejscu kolizji nalezy podac:
a/ rzedna terenu
b/ rzedna gbéry rurociagu gazociagu
¢/ rzedna urzadzenia kolidujacego
d/ typ urzadzenia kolidujacego
e/ srednicg rury ostonowej na urzadzeniu kolidujacym
f/ rz¢dna terenu 1 gory rury ostonowe;j
- inwentaryzacja winna by¢ przeprowadzona w systemie GEO-INFO.
- mapy cyfrowe winny by¢ wygenerowane w formie DWG, AutoCAD, lub AutoCAD
LT w ukladzie 65.
- wykonanie inwentaryzacji przebiegu sieci gazowej musi by¢ potwierdzone na
mapach papierowych przez Terenowy Osrodek Dokumentacji Geodezyjnej 1
Kartograficzne;j
- sprawozdanie techniczne
- szkic polowy
- wykaz wspotrzednych
- kopig mapy zasadniczej

- mapg numeryczng w skali 1: 250 w systemie EWMAPA lub AutoCAD.
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11.NORMY I PRZEPISY

NORMY POLSKIE

1. PN-B-10736 : 1999 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewoddéw wodociagowych
1 kanalizacyjnych — Warunki techniczne wyk onania

2. PN-81/B -03020 Grunty budowlane — Posadowienie bezposrednie budowli —
Obliczenia statyczne 1 projektowanie

3. PN-EN 1452-1-5 : 2000 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe

z niezmigkczonego polichlorku winylu do przesytania wody

4. PN —EN 805 Zaopatrzenie w wode — Wymagania dla sieci wodociagowych 1 ich
czesci sktadowych

5. PN-86-B-02480 Grunty budowlane. Okres$lenia, symbole podziat i opisy gruntéw

6. PN-87 /B-01060 Sie¢ wodociagowa zewngtrzna — Obiekty 1 elementy wyposazenia

7. PN-86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach
wodociggowych

8. PN-B-10725 : 1997 Wodociagi — Przewody zewngtrzne — Wymagania 1 badania
9. ZAT/97-01-001 Rury 1 ksztattki z polietylenu / PE / 1 elementy faczace w rurociagach

cisnieniowych do wody

INNE DOKUMENTY

10. ISO 4435:1991 Rury 1 ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu stosowane
w systemach odwadniajacych i kanalizacyjnych

11. Instrukcja projektowania, wyk onania 1 odbioru instalacji rurociagowych z

nieplastyfikowanego polichlorku winylu 1 polietylenu — Wavin.

Opracowat
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