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tawki i kosze parkowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacfihtécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem tawek i koszy parkowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowyyprz
zlecaniu i realizacji rob6t wagu chodnikéw.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

- Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zaanych z wykonaniem fawek
i koszy parkowych.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbln

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne”.

2.2. Lawki parkowe

tawka parkowa wykonana na betonowych podggraciedzisko i oparcie z listew drewnianych
malowanych impregnatem do drewna.
W komplecie prefabrykat fundamentowy utateggj jej monta.
Model tawki do akceptacji przez Inwestora

2.3. Kosz namieci

Kosze betonowe wyk@zone kruszywem ptukanym. Wextrz pojemnik z blachy ocynkowane;j.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne”.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-N0@O0 ,Wymagania ogolne” .
5.2. Wykonanie robot

Montaz elementow malej architektury powinien odbywse zgodnie z instrukgjproducenta.

tawkii kosze nasmieci montowa zabetonowujc w ziemi ich elementy kotwte.

Pod gotowe prefabrykaty fundamentowe malewykona& wykop z ich osadzeniem, wypoziomowaniem
elementow, zasypaniem, zagczeniem i rozplanowaniem nadmiaru ziemi.

Na gotowym fundamencie przymocawarzdzenia zgodnie z instrulggproducenta.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdin
6.3. Badania w czasie robot

Kontrola polega na wizualnej ocenie wykonanych étolzwigzanych z wykonaniem fundamentéw i
przymocowania do nich elementéw malej architektPplega na sprawdzeniu wiellcd fundamentu, poziomego
zamontowania elementéw i ogoinej wizualnej ocemacyp.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@AWVymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego wjazdu lub wyjazdoram.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogoine”.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrégi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 jednostki obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— przygotowanie wykopéw
- monta prefabrykatow fundamentéw,
- zamontowanie tawek
- monta koszy
— uporzdkowanie terenu



