SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BIURO PROJEKTOWE ,,SAN - KLIM”

mgr inz. M. Ciapata
33-300 Nowy Sacz, ul. Siemiradzkiego 16
REGON 492941425 NIP 734-139-78-06

& sankum tel. /fax 18 4420856, kom. 0501543860
email: biuro@san-klim.pl, www.san-klim.pl

Tytut:

Przylcz wodocagowy.
Przyhcz kanalizacji sanitarnej. Przebudowa/budowa przg kanalizacji sanitarnej

Przykcz kanalizacji deszczowej. Przebudowa/budowa pczgt kanalizacji deszczowe).
CPV 45 231300-8

nazwa i adres obiektu budowlanego:

KRYTA PLYWALNIA W CHELMCU, CHELMIEC, GMINA CHELMIEC,

nr ew. dziatek:

Dz. Nr 352/6, 353, 355, 356

nazwa inwestora:

Zaktad Gospodarki Komunalnej i Mieszkaniowej w Chelmcu, 33-395 Chelmiec, ul. Papieska 2

ZAKRES FUNKCJA INIE | NAZWISKO NR UPRAWNIEN BUD. PODPIS
. - P spec. sieci i inst. sanitarne
mst‘alaqe projektant mgr_mz' . do proj. bez ograniczen
sanitarne Mariusz Ciapata MAP/0253/PW0S/04
data sporzadzenia: CZERWIEC 2014r. nr projektu: 2/05/20104

Egzemplarz nr 1




Spis zawartaci

1. Przedmiot ST

2. Materiaty

3. Sprzt

4. Transport

5. Wykonanie robo6t
6. Kontrola jakéci robot
7. Obmiar robot

8. Odbior robot

9. Podstawowa ptatdé
10. Przepisy zvazane



1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technez s wymagania dotycce wykonania
przylacza wodocigowego, przycza kanalizacji sanitarnej, przebudowy/budowy pizzd
kanalizacji sanitarnej, przgza kanalizacji deszczowej. przebudowy/budowy pzd
kanalizacji deszczowej, dla projektowanego budyikkytej ptywalni zlokalizowanego na
dziatkach nr ewid. 352/6, 353, 355, 356, obr. Chetm

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jatkucdhent przetargowy kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacja ggodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w Specyfikacji Techniczng)Wymagania ogolne”.

Zastosowane skroty:
SST - Szczegotowa Specyfikacja Techniczna
ST - Specyfikacja Techniczna — Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny jakos¢ wykonania roboét, ich zgodsé®
z Dokumentag, ST zawierajca ogdélne wymagania wykonania i odbioru robat,
poleceniami Inspektora nadzoru wskazaniami projgtaoraz zgodnie z Wymagania
techniczne COBRTI Instal zeszyt 7 — Warunki techne wykonania i odbioru instalaciji
wodochgowych zalecane do stosowania przez Ministerstwioadtruktury, lipiec 2003,
Wymagania techniczne COBRTI Instal zeszyt 9 — Whirtechniczne wykonania i odbioru
Sieci kanalizacyjnych zalecane do stosowania piezsterstwo Infrastruktury, sierphe
2003.
- Odstpstwa od dokumentacji mag dotyczy jedynie dostosowania pragza
wodochgowego, przycza kanalizacji sanitarnej, przebudowy/budowy przzé kanalizacji
sanitarnej, przyicza kanalizacji deszczowej. przebudowy/budowy pizd kanalizacji
deszczowej do wprowadzonych zmian konstrukcyjnoslddnych, Iub zagpienia
zaprojektowanych materiatdbw - w przypadku niefiveosci ich uzyskania - przez inne
materialty lub elementy o zhbnych charakterystykach i trwatm. Wszelkie zmiany
I odstpstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej meg powodow& obnizenia
wartasci funkcjonalnych i aytkowych instalacji, a jeeli dotycz zamiany materiatow
i elementéw okrdonych w dokumentacji technicznej na inne, nie mggpwodowa
zmniejszenia trwakei eksploatacyjnej. Roboty momtave naley realizowd zgodnie
z projektem wykonawczym, ,Wymagania techniczne COBRstal zeszyt 7 — Warunki
techniczne wykonania i odbioru instalacji wodguwych zalecane do stosowania przez
Ministerstwo Infrastruktury, lipiec 2003, ,Wymagentechniczne COBRTI Instal zeszyt 9 —
Warunki techniczne wykonania i odbioru Sieci karediyjnych zalecane do stosowania przez
Ministerstwo Infrastruktury, sierpie 2003”, Polskimi Normami oraz innymi przepisami
dotyczicymi przedmiotowego przytza.

2. Materiaty
Wszystkie materialty zyte do wykonania przgtza musz mie¢ dokumenty

potwierdzagce ich dopuszczenie do obrotu i powszechnego storsaww budownictwie,
ponadto musgby¢ wiasciwie oznakowaneZezwala sg na zastosowanie urgdzen innych



firm niz zastosowanych w projekcie, z uwzgtinieniem takich samych parametrow
urzadzen oraz zachowaniem przygtych rozwiagzan systemowych.

Ogdélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w Specyfikacji Technicznej - Wymagania ogolne”

Do wykonania przyicza wodocigowego, przycza kanalizacji  sanitarnej,
przebudowy/budowy przytza kanalizacji sanitarnej, pragka kanalizacji deszczowe.
przebudowy/budowy przytza kanalizacji deszczowe] mpgby¢ stosowane wyroby
producentow krajowych i zagranicznych. Wszystkegenaty uyte do wykonania przytza
musz posiadéa znak CE lub deklaragjzgodndci odnoszca sie do Polskiej Normy lub
Aprobaty Technicznej. Wykonawca uzyska przed azmstaniem wyrobu akceptac]
Inspektora Nadzoru. Odbior techniczny materiatowwipeen by dokonywany wedtug
wymaga

i W sposOb okrdony aktualnymi normami.

Zakres materiatow objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyanateriatdbw do wykonania przydza
kanalizacji sanitarnej, przebudowy/budowy pagya kanalizacji sanitarnej, pragkza
kanalizacji deszczowej. przebudowy/budowy pazyh kanalizacji deszczowej:

Materiaty:

KANALIZCJA SANITARNA

1.009 Podtae z materiatéw sypkich, gruba 15-cm

1.010 Nadsypka z materiatow sypkich, gréd@5-cm

1.011 Kanaty z rur typu PRdzone na wcisk, Fi-200-mm

1.013 P.A. Studzienki kanalizacyjne typ WEHO 600

1.014 Uszczelnienie kaow rur ochronnych,- PIANK MONTAZOWA
1.015 Rury ochronne, Dn-250 mm

1.016 P.A. przepompownia SRT10 model PUP55A2DNOg®Eadowione] w kigach
2000bet

1.017 P.A. Studnia rozgima 1000mm

1.018 Monta rurocagow z rur polietylenowych (PE, PEHD), Fi-50mm

PRZYLACZ WODY PE

2.009 Podtee z materiatdw sypkich, grubc 15-cm

2.010 Nadsypka z materiatow sypkich, gréb@5-cm

2.011 Monta rurocigow z rur polietylenowych (PE, PEHD), Fi-90-mm
2.012 Monta rurocigow z rur polietylenowych (PE, PEHD), Fi-63-mm
2.013 P.A. Oznakowanie trasy rurggil w ziemi tdma

2.018 Hydranty pzarowe, nadziemne Fi-80-mm

2.019 Rury ochronne, Dn-80mm

2.020 Uszczelnienie kadw rur ochronnych,- PIANK MONTAZOWA
2.021 Odnogi wbudowane w istniejacy ruegre rur PE, ruroaig Fi-110-mm
2.022 Zasuwy typu "E" kielichowe z obudgwnontowane na ruroggach PVC i PE, Fi
90-mm

KANALIZACJA DESZCZOWA

3.009 Podtae z materiatow sypkich, grubc 20-cm
3.010 Nadsypka z materiatow sypkich, grédd@5-cm
3.011 Kanaty z rur typu PRdzone na wcisk, Fi-160-mm
3.012 Kanaty z rur typu PRdzone na wcisk, Fi-200-mm
3.015 Kanaty z rur typu PRdzone na wcisk, Fi-250-mm



3.017 Kanaty z rur typu PRdzone na wcisk, Fi-315-mm
3.019 P.A. Studzienki kanalizacyjne typ WEHO 600
3.020 P.A. Studzienki kanalizacyjne typ WEHO 60@pust

Podsypka przewoddow.
Materiat podsypki piaskowej powinien spelfii@astpujace wymagania:

— nie mae by zmrazony;

— nie mae zawierd ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu;
Wysoka¢ podsypki powinna wyno&ico najmniej 0,20 m. Zeli w dnie wykopu wysipuja
kamienie o wielkéci > 60 mm lub podtze jest skalne to wysoké ta powinna wzrosit
0 0,05 m.

Obsypka przewodow.

Obsypywanie przewodu piaskiem musi¢lgyrowadzone, ado uzyskania warstwy gruntu
o grub. 0,20 m (po zagzczeniu) ponad wierzch rury. Material do wykonawigpetnienia
musi spetnia te same warunki co materiat do wykonania péaipodsypki).

Zasypka przewodow.

Musi by wykonana tak by spetniata wymagania uksztattowaer@nu nad ruroggiem
(odpowiednio dla drogi, chodnika czy terendéw zigidm). Zasypk przewodow nabey
wykona z piasku.

Zageszczenie zasypki powinno wyné$i5% pod terenami zielonymi i 95-97 pod chodnikami
I jezdniami.

Zasypka i zagszczenie gruntu

Uzyty materiat i sposOb zasypania przewodu nie pa@minspowodowd uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektow na przewodzie oraz izoleadoszczelnej. Gruldg warstwy
ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad whergzewodu powinna wynasico
najmniej 0,5 m.

Materiatem zasypu w oblbbie strefy niebezpiecznej powinien dgrunt nieskalisty, bez
grud i kamieni, mineralny, sypki, drobno lupednioziarnisty wg. PN — 86/B-02480[1].
Materiat zasypu powinien Byzagszczony ubijakiem po obu stronach przewodu, ze
szczegoOlnym uwzgtinieniem wykopu pod z¢za, zeby kanat nie ulegt zniszczeniu.
Zasypanie wykopow powgj warstwy ochronnej dokonujegsgruntem rodzimym, jeeli
spetnia powysze wymagania warstwami 0,1 — 0,2 m z jednoczesaggpszczeniem
i rozbiorka odeskowa i rozporscian wykopu.

Zasypanie wykopow natg wykona warstwami o grubici dostosowanej do praygj
metody zagszczenia przy zachowaniu wymagadotyczacych zagszczenia gruntow
okreslonych zgodnie z wymaganiami normy BN-72/8932-0][@& drég o ruchu ¢izkim
i bardzo c¢zkim. Stopié zag:szczenia obsypki i zasypki — 95%

Zasypka musi by wykonana z materiatow i w taki sposéb by spelniatgmagania
struktury nad ruroggiem (odpowiednio dla drogi, chodnikbw czy terenaielonych).
Pozostata cg¢ wypetnienia mee by wykonana za pomac gruntu rodzimego, j
maksymalna wielk& czastek nie przekracza 300mm. Nie ina wywa¢ duzych kamieni
i gtazOw narzutowych.

Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek
materialtdbw przeznaczonych do robot, Wykonawca pmtasd Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegoOtowe informacjetyckzace proponowanegazrédia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak réwnie odpowiednie
swiadectwa i certyfikaty.



Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegoddta nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danegmdta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegmodita w sposob ggly spetniajg wymagania ST w czasie
realizacji robot.

Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwabel wigcicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatobw zerédet miejscowych widczapc w to zrodia wskazane przez
Zamawiajcego 1 jest zobowgrzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi Hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metadwydobycia i selekcji, uwzgtiniajac aktualne decyzje o eksploatacji,
organow administracji gstwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych
i jakosciowych materiatow pochodeych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydoby materiatow, dzieawy
i inne jakie okaa si¢ potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materialtbw miejscowych dala formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po uk@zeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopda terenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowggabwykorzystane do robét lub
odwiezione na odkfad odpowiednio do wymaganowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie &dzie prowada zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza
tymi, ktére zostaty wyszczegodlnione w dokumentagstowy, chybaze uzyska na to piseran
zgoct Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy i zfmne w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3&
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatow do innych robot,
niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtematow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez agniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,

Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hczsk z jego nieprzyciem, usurgciem
i niezaptaceniem

Wariantowe stosowanie materiatow

Ja&li dokumentacja projektowa lub ST przewigujmazliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratlot Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naiep 3 tygodnie przedayciem tego
materiatu, albo w okresie diszym, ja&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie ada
wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowamgdzaj
materiatu nie mee by pazniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.



Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane métedo czasu gdydala one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczysiami, zachowaly swegjjakosé
i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez ktyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdgdabzlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorawc zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnbd stosowanych metod produkcji z wymaganiami.
Prébki materiatow mag by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §diavosci. Wyniki tych
kontroli beda stanowé podstaw do akceptacji oki&onej partii materiatdbw pod wzegllem
jakaosci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekci
wytworni, musza by¢ spetnione nagpujace warunki:
a) Imezynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicnwspétprag i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialdw w czasie przeprowadzasjsekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych
czes$ci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,
c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla layniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprda@nia inspekcji i bada
w tych miejscach.

3. Sprzet

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w Specyfikacji Techniczngp.00.00.00-
Wymagania ogolne”

Wykonawca jest zobowtany do uaywania jedynie takiego spgizi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych rohak

tez przy wykonywaniu czynni@i pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
i wytadunku materiatow.

4. Transport

Rury

Rury w wiazkach musza Wy transportowane na samochodach o odpowiedniej &tugo
Ksztaltki naley przewoz¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportmetpdunku

I magazynowania rur i ksztattek nayeunikat ich zanieczyszczenia.

5. Wykonanie robot

Roboty ziemne wykortazgodnie z dokonanymi wpisami do protokotu z pdzenia
Zespotu Uzgodnie Dokumentacji Projektowych. Prace ziemne wykomalery zgodnie z
postanowieniami w normie PN-B-10736: 1999. Robatiemne. Wykopy otwarte dla
przewodow wodoaggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne kagania.

Sposéb wykonania — wykop écianach pionowych z deskowanieniusowym.
Szeroka¢ dna wykopu dla wykopow liniowych — 0,90 m; w mgsh 4czenia rur wykona
poszerzenie wykopu o dalsze 0,30 m na diogd,0 m. Przyto wykopy w 80%
wykonywane mechanicznie, w 20%cenie.

Dno wykopow naley oczyci¢c z wszelkich kamieni oraz innych zanieczys#cze
mechanicznych oraz podsypaarstwa piasku o grubgci min. 0,20 m. Materiat do podsypki




powinien spetni@ nastpujace wymagania:

- nie powinny wysipowa czastki o wymiarach powiej 20 mm,

- materiat nie mge byt zmrazony,

- nie maze zawierd ostrych kamieni lub innego famanego materiatu.
Obsypka rurogigu musi by¢ wykonana natychmiast po zatwierdzeniu Zalzmnego
posadowienia ruroggu. Musi by prowadzona @a do uzyskania gruldci warstwy
przynajmniej 0,20 m (po zagzczeniu) powsej wierzchu rury. Materiat do wykonania
wypetnienia spetniacy te same warunki co w przypadku podsypki (pawyzej). Na
gkebokasci do 0,80m naley umiesci¢ siatke znakujca z tworzywa sztucznego w kolorze
niebieskim z wtopionym przewodem metalowym (przew®d 1,5 mmi w izolacji DY)
pozwalajica ha zlokalizowanie wodoggu przy pomocy wykrywaczy.
W dalszej kolejnéci naleey wykona zasyp wykopu do powierzchni terenu, warstwami 30
cm, starannie ubijanymi. Po wykonaniu zasypu wykooanakowanie lokalizacji zaworu
gldwnego za pomactabliczek znakujcych. Po zakaczeniu robét caly teren zgy pod
budowe przylacza wodocigowego nalgy przywroct do stanu pierwotnego.

Wykonanie robat:

KANALIZACJA SANITARNA

1.001 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach zmgeh, trasa rowow melioracyjnych w
terenie pagérkowatym

1.002 Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkamegszbiernymi na odktad, koparka
0,25-m3, grunt kategorii Il

1.003 Zasypywanie wykopow spycharkami, przemieszezaa odlegt& do 10-m, grunt
kategorii I-1ll, spycharka 55-kW (75-KM)

1.004 Wykopy liniowe oscianach pionowych pod fundamenty, rueggii kolektory w
gruntach suchych z wydobyciem urobku taplatb wyciagiem kcznym, gebokasé do 6.0-m,
kategoria gruntu IlI-1V, szerokd wykopu 0.8-1.5-m

1.005 Rczne zasypywanie wykopow liniowychsoianach pionowych, gbokas¢ do 6.0-m,
kategoria gruntu IlI-1V, szerokd wykopu 0.8-1.5-m

1.006 Umocnienie pionowyditian wykopow liniowych palami szalunkowymi (wypraski)
w gruntach suchych z rozbiégrkumocnienia petne, wykopy szerdkodo 1.0-m gibokas¢
wykopu do 6.0-m, kategoria gruntu IlI-V

1.007 Plantowanie powierzchni gruntu rodzimeg@zne, kategoria gruntu 1V1.011 Proba
szczelnéci kanatéw rurowych, kanat Dn-150-mm

1.008 Zagszczanie nasypow, ubijakiem mechanicznym, grunisspkategorii 11l

1.012 Proba szczelbd kanatéw rurowych, kanat Dn-200-mm

1.019 Préba wodna szczedao sieci wodocigowych z rur typu HOBAS, PCW, PVC, PE,
PEHD, (rurocag 200-m) Dn-50-110mm

1.020 Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkamiepst¢biernymi na odkfad, koparka
0,25-m3, grunt kategorii lll - POD DEMONTA

1.021 Zasypywanie wykopow spycharkami, przemieszezaa odlegt& do 10-m, grunt
kategorii I-11l, spycharka 55-kW (75-KM) POD DEMONRY.

1.022 Wykopy liniowe oscianach pionowych pod fundamenty, rugggii kolektory w
gruntach suchych z wydobyciem urobku taplat wyciagiem rcznym, gébokasé¢ do 1.5-m,
kategoria gruntu l11-1V, szeroko wykopu 0.8-1.5-m POD DEMONTA

1.023 Rczne zasypywanie wykopow liniowychsoianach pionowych, gbokas¢ do 1.5-m,
kategoria gruntu IlI-1V, szeroko wykopu 0.8-1.5-m POD DEMONTA

1.024 Plantowanie powierzchni gruntu rodzimege;zne, kategoria gruntu IV - POD
DEMONTAZ

1.025 Rury - DEMONTAX



PRZYLACZ WODY PE

2.001 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach zmeh, trasa rowow melioracyjnych w
terenie pagérkowatym

2.002 Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkamegdszbiernymi na odktad, koparka
0,25-m3, grunt kategorii Il

2.003 Zasypywanie wykopdéw spycharkami, przemieszezaa odlegte¢ do 10-m, grunt
kategorii I-1ll, spycharka 55-kW (75-KM)

2.004 Wykopy liniowe oscianach pionowych pod fundamenty, ruemgii kolektory w
gruntach suchych z wydobyciem urobku taplatb wyciagiem kcznym, gebokasé¢ do 3.0-m,
kategoria gruntu IlI-1V, szerokd wykopu 0.8-1.5-m

2.005 Rczne zasypywanie wykopow liniowychsoianach pionowych, gbokas¢ do 3.0-m,
kategoria gruntu IlI-1V, szerokd wykopu 0.8-1.5-m

2.006 Umocnienie pionowyditian wykopow liniowych palami szalunkowymi (wypraski)
w gruntach suchych z rozbiérkumocnienia petne, wykopy szerdkodo 1.0-m gibokasé
wykopu do 3.0-m, kategoria gruntu IlI-V

2.007 Plantowanie powierzchni gruntu rodzimegozne, kategoria gruntu IV

2.008 Zagszczanie nasypow, ubijakiem mechanicznym, grunisspkategorii lll

2.014 Préba wodna szczefoosieci wodocigowych z rur typu HOBAS, PCW, PVC, PE,
PEHD, (rurocag 200-m) Dn-50-110mm

2.015 Dezynfekcja ruroggow sieci wodocigowej, (rurocag 200-m) Dn-do 150-mm

2.016 Jednokrotne ptukanie sieci wodgawej, (rurocig 200-m) Dn-do 150-mm

2.017 Paiczenie rur polietylenowych, @ieniowych PE, PEHD metad zgrzewania
czotowego, Fi 90-mm

KANALIZACJA DESZCZOWA

3.001 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach angich, trasa rowdw melioracyjnych w
terenie pagoérkowatym

3.002 Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkamegsgbiernymi na odktad, koparka
0,25-m3, grunt kategorii lll

3.003 Zasypywanie wykopéw spycharkami, przemieszezaa odlegie¢ do 10-m, grunt
kategorii I-1ll, spycharka 55-kW (75-KM)

3.004 Wykopy liniowe oscianach pionowych pod fundamenty, rueggii kolektory w
gruntach suchych z wydobyciem urobku teplat wyciagiem rcznym, gébokasé¢ do 3.0-m,
kategoria gruntu IlI-1V, szerokd wykopu 0.8-1.5-m

3.005 Rczne zasypywanie wykopow liniowychsoianach pionowych, gbokas¢ do 3.0-m,
kategoria gruntu IlI-1V, szerokd wykopu 0.8-1.5-m

3.006 Umocnienie pionowyditian wykopow liniowych palami szalunkowymi (wypraski)
w gruntach suchych z rozbiérkumocnienia petne, wykopy szerdkodo 1.0-m gibokasé
wykopu do 3.0-m, kategoria gruntu IlI-V

3.007 Plantowanie powierzchni gruntu rodzimegozne, kategoria gruntu IV

3.008 Zagszczanie nasypow, ubijakiem mechanicznym, grunisspkategorii lll

3.012 Préba szczelba kanatow rurowych, kanat Dn-150-mm

3.014 Proéba szczelda kanatéw rurowych, kanat Dn-200-mm

3.016 Préba szczelba kanatow rurowych, kanat Dn-250-mm

3.018 Proba szczelda kanatéw rurowych, kanat Dn-300-mm

3.021 Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkamegszbiernymi na odktad, koparka
0,25-m3, grunt kategorii lll - POD DEMONTA

3.022 Zasypywanie wykopéw spycharkami, przemieszezaa odlegie¢ do 10-m, grunt
kategorii I-11l, spycharka 55-kW (75-KM) POD DEMONRY.

3.023 Wykopy liniowe oscianach pionowych pod fundamenty, rueggii kolektory w
gruntach suchych z wydobyciem urobku teplat wyciagiem rcznym, gébokasé do 1.5-m,
kategoria gruntu l11-1V, szeroko wykopu 0.8-1.5-m POD DEMONTA



3.024 Rczne zasypywanie wykopow liniowychséoianach pionowych, gbokas¢ do 1.5-m,
kategoria gruntu Il1-1V, szeroké wykopu 0.8-1.5-m POD DEMONTA

3.025 Plantowanie powierzchni gruntu rodzimegeszne, kategoria gruntu IV - POD
DEMONTAZ

3.026 Rury - DEMONTAX

6. Kontrola jakosci rob6t

Ogdblne zasady kontroli jaka rob6t podano w Syryfikacji Technicznej
~Wymagania ogoélne” . Wykonawca jest zobowazany opracow@ i przedstawd do
akceptacji Iayniera/Kierownika projektu program zapewnienia jakio W programie
zapewnienia jakai Wykonawca powinien okéé ¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot pamdupcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentagcprojektows, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawieré

a) cz$¢ 0golm opisupca:
— organizacgj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaewbot,
— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
— spos6b zapewnienia bhp.,
— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,
—wykaz o0séb odpowiedzialnych za jakoi terminowd¢é wykonania poszczegoélnych
elementow robat,
—system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych
robot,
—wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumagthego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie badd,
—sposb6b oraz form gromadzenia wynikdw badalaboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wyckhganych wnioskow i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposolbméqrzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robét:
—wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iaglzenia pomiarowo-kontrolne,
—-rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow itp.,
— sposb6b zabezpieczenia i ochrony ftadunkdéw przedtautch wiasciwosci w czasie
transportu,
—spos6b i procedar pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrglementéw robot,
—spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli roboét &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jak@ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroliaazbpc personel, spet, zaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aaterialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mée zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania
jest zadowalapy.



Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robot
z czstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu b@adach czstotliwos¢ sa okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostahe tam okrdone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczraby zapewri wykonanie robot zgodnie
Z umowg.

Wykonawca dostarczy mgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie
stosowane ueglzenia i spret badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm oké&ajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje
o0 jakichkolwiek niedocignicciach dotycacych uradzen Ilaboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub cheedawczych. Zeli niedocagniecia te
beda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatow i dépuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoaignigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfarsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakétych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem lad@ateriatdbw ponosi
Wykonawca.

7.Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w Spewji Technicznej
~Wymagania ogolne”

Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t hdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie
z dokumentaaj projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru  rob6t dokonuje  Wykonawca po pisemnym  pdamaieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanyabot i terminie obmiaru, co najmniej
na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wygkavcy od obowizku ukmczenia
wszystkich rob6t. Ridne dane zostanpoprawione wg instrukcji byniera/Kierownika
projektu na gimie.

Obmiar gotowych robdét dolzie przeprowadzony z eztascia wymagam do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkveym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawe Inzyniera/Kierownika projektu.

Zasady okre&lania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugasci i odlegtagici pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymicda
obmierzone poziomo wzdidinii osiowej.

Jali ST wiasciwe dla danych robét nie wymagatego inaczej, okjosci beda
wyliczone w i jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone diugaiowo, kxda mierzone w metrach zgodnie
z wymaganiami ST.



Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédab
zaakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvc Jeeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne
swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

Manometry i zasady pomiaru

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aolzenia manometryczne odpowiagta
odnanym wymaganiom ST. &lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w Sposob
ciagly zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przez Zymiera/Kierownika
projektu
Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed geziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robat, a tate w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaciv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdét podlegagych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli& lzda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych diugei lub obgtosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie & obmiarow. W razie braku miejsca szkice raduyc
dolaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiarow, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8. Odbior robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano VBpecyfikacji Technicznej
~Wymagania ogolne”

Rodzaje odbioréw robot
W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podleganastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi cgzsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robo6t zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb
i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu.

Odbior robét zanikapych i ulegaicych zakryciu bhdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogodlnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniemzyniera/Kierownika projektu. Odbidrc¢dzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie 7miej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ 1 ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu



0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokuraept projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

Odbior czesciowy
Odbioér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdlbiobot
dokonuje Irzynier/Kierownik projektu.
Odbidr ostateczny roboét
Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettego wykonania robot
w odniesieniu do ich ikei, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow®é do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy 2z bezzwilocznym
powiadomieniem na g@nie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przezziniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyzna@zprzez Zamawiagego
w obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddkajpca roboty
dokona ich oceny jakeiowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafla
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania rob6t z dokumentacprojektovg
i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwitaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot aegowych Iub robot
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsjze jakag¢é wykonywanych robdét
w poszczegoélnych asortymentach nieznacznie odbieda wymagane]j dokumentac]
projektowa i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésénvo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartgs¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagaprzyjetych
w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robot jest protokét
odbioru ostatecznego rob6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace
dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpvjesli
zostata spoadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegoOtowe specyfikacje techniczne (podstavaw dokumentow umowy i ew.
uzupetniajce lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i kaizki obmiarow (oryginaty),
5
6

no

. wyniki pomiarow kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST

. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdbw zgodnie
z ST

oping technologicza sporadzors na podstawie wszystkich wynikéw bada
i pomiaréw zadczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrisd z

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot tayszicych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robot wdeicielom uradzen,

~



9. geodezyjminwentaryzagj powykonawca robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kope mapy zasadniczej powstalej] w wyniku geodezyjnejweintaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania
dokumentacyjnego nie¢tla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porogzomi
z Wykonawe@ wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigp lxda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzunehcych wyznaczy komisja.

Odbidr pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidr zwhzanych z usurciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i mestch w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbiér ostatgcobot”.

9. Podstawowa pfatnd¢

Ogodlne ustalenia dotyce podstawy platrsoi podano w Spedikacji Technicznej
~Wymagania ogolne”

Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaw
za jednosti obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstavy ptatnagci jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowe] kdzie uwzgednia
wszystkie czynngci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okéone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowd:

- robocizre bezpdrednia wraz z towarzysscymi kosztami,
— wartas¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoajaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
— warta¢ pracy sprztu wraz z towarzyseymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagé warunkow umowy i wymaga ogolnych
zawartych w ST obejmuje wszystkie warunki ckoee w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organjizachu obejmuije:
a) opracowanie oraz uzgodnienie zzyinierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasama budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalgeh zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robat,
b) ustawienie tymczasowego oznakowania $wietlenia zgodnie 2z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,
C) optaty/dzietawy terenu,



d) przygotowanie terenu,

e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowa
i drenau,

f) tymczasow przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiaitymczasowych oznakowagionowych,
poziomych, barier §wiatet,
b) utrzymanie ptynngai ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
a) usun¢cie wbudowanych materiatdbw i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwazane
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel (Dz. U. Nr 106/00 poz.1126,
Nr 109/00, poz. 1157, Nr 120/00 poz. 1268 znéjszymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 17 lipca 2002 sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjne;.

Opracowat:



